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Роман Русланович в рамках учебной практики работал над групповым проектом 

по исследованию алгоритмов интеллектуальной помощи водителю (ADAS) под 

руководством специалиста АО «Кама» и выпускницы СПбГУ Марии Осечкиной. Целью 

его работы стало создание инструмента для проецирования виртуальной дороги на 

плоскость камеры, чтобы иметь возможность, во-первых, получать эталонные данные 

для исследования алгоритмов распознавания профиля дороги, во-вторых, 

экспериментировать с разными представлениями модели дороги. 

В ходе работы Роман Русланович выполнил обзор существующих инструментов 

для визуализации дороги, узнал о специализированных автомобильных симуляторах, 

используемых при разработке ADAS-систем, однако сделал вывод, что они не подойдут 

в силу тяжеловесности и невозможности легко подменять представление дороги. 

Поэтому была самостоятельно реализована абстракция модели дороги и её 

проецирование на движущуюся камеру. Реализация не гонится за фотореалистичным 

изображением, но для целей отладки алгоритмов вполне достаточна. На весну остались 

задачи реализации других примитивов для представления границ дороги, GUI с 

аналитическими операциями типа сравнения дорог, и апробация с оценкой удобства 

использования. 

Роман Русланович, активно взаимодействовал с научным руководителем, сдавал 

вовремя все версии текста, успел пройти ревью пуллреквеста со своей 

функциональностью. Довольно часто Роман Русланович пытался вручную реализовать 

что-то, что давно реализовано в библиотеках, что также отмечает и консультант, и что 

свидетельствует о низком пока уровне инженерной культуры. Считаю, что Роман 

Русланович за учебную практику заслуживает оценку «хорошо (B)». 
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