Отзыв научного руководителя
На курсовую работу студента кафедры системного программирования математико-механического факультета СПБГУ
Рабочего Алексея
«Визуальная одометрия»

	Системы сенсоров для роботов и автомобилей все чаще интегрируют в себя камеры оптического и ближнего инфракрасного диапазонов. Классический подход к анализу видео-потока обычно включает расчёт буфера “optical flow” - структуры данных которая описывает   смещение образов объектов в плоскости изображения.
	Дальнейшим этапом анализа часто становится оценка собственного движения  камеры (egomotion estimation). Итогом которого является, как визуальная одометрия – способность вычислить направление движения камеры и угловые скорости ее вращений в 3х плоскостях, так и грубая классификация объектов сцены на подвижные относительно мировой системы координат или неподвижные. Подобные данные востребованы в робототехнике, построении производственных линий, геодезии и автомобильной промышленности.
	Работа студента заключалась в изучении существующих подходов к визуальной одометрии и egomotion estimation, интеграции алгоритмов поиска существенной матрицы, алгоритма RANSAC и системы захвата изображения и отображения отладочных данных CoreCVS. Студент достаточно полно и подробно изучил теорию связанную с моделированием камеры и её эволюции во времени. Разобрался, как с математической и алгоритмической составляющей задачи, так и оценил существующие решения. Было проведено тестирование созданной Алексеем системы на классических образцах, и продемонстрировано качественное совпадение поведения системы с ожидаемым.
	Работа выполнена на хорошем инженерном уровне, но с достаточно существенным отставанием от плана. Так же не были до конца закончены количественные оценки точности решения. С учётом этого, считаю что работа заслуживает оценки “хорошо”.
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